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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot zwigzanych z rozbidrkg elementdéw drég w ramach remontu nawierzchni jezdni drogi

wojewodzkiej nr 470 Koscielec - Kalisz na odcinku od m. Prazuchy Nowe do m. Cekéw Kolonia.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robdt wymienionych punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt rozbidrkowych w obrebie

terenu budowy i obejmuja:

- Frezowanie korekcyjne nawierzchni bitumicznej drogi wojewddzkiej i na szerokosci podtgczenia
nawierzchni drogi powiatowej i drog gminnych z odwiezieniem urobku we wskazane miejsce .
Grubos¢ frezowania 2+4 cm.

- Transport destruktu asfaltowego na odl. do 5 km na sktadowisko z przeznaczeniem na ponowne
wbudowanie na pobocza,chodniku z zatadowaniem, odwiezieniem i wytadowaniem we wskazane
miejsce,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z

definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogdéine wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrka elementdw drdg i przepustéw oraz obiektéw moze byé

wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

— tadowarki,

- samochody ciezarowe,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu zaakceptowanym przez Inzyniera dla

danego asortymentu materiatu rozbidrkowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Za bezpieczenstwo ruchu drogowego na odcinku wykonywanych robét odpowiada wykonawca. Roboty

nalezy oznakowac zgodnie z zatwierdzonym projektem organizagji ruchu drogowego (Rozporzadzenie

Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow

zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177, poz.

1729)

5.2.1. Rozbidérka warstwy bitumiczne;j.

Powyzsze roboty nalezy wykonac frezarka. Materiat uzyskany z rozbidrki warstwy bitumicznej nie powinien

by¢ mieszany w trakcie wykonywanych robot, transportu i skladowania z innymi materiatami

rozbidrkowymi.

5.2.2. Materialy do ponownego wykorzystania.

Materiaty nadajace sie do powtdrnego wykorzystania stajg sie wtasnoscia Zamawiajacego. Inzynier

podejmie decyzje co do ich dalszego wykorzystania.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-0.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robdt zwigzanych z rozbidrkg elementéw drdg lub przepustéw jest:

- dla frezowania korekcyjnego nawierzchni bitumicznej - m? (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
Cena wykonania robdt obejmuije:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,

— frezowanie nawierzchni asfaltowej,

— zamiatanie nawierzchni po wykonanym frezowaniu,

— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— uporzadkowanie terenu rozbidrki;

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
Nie dotyczy
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